D-01.01.01
ODTWORZENIE/WYZNACZANIE TRASY
| PUNKTOW WYSOKO SCIOWYCH

1. WSTEP
1.1.Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji techniczngjsgmagania dotycce wykonania i odbioru robot
zwigzanych z inwestyajpt.: ,Budowa ktadki dla pieszych na rzece Czamejagu wybudowanego chodnika w
miejscowdci Majdan na drodze w kierunku Mostéwki, gmina Whoin”.

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacje techniczne nale odczytywa i rozumi€ jako czs¢ dokumentéw przetargowych i
kontraktowych przy zlecaniu i wykonaniu rob6t opigeh w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robdt obgtych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczasad prowadzenia robét zwanych z
wszystkimi czynnéciami umaliwiajacymi i maacymi na celu odtworzenie/wyznaczenie w terenie el
trasy drogowej oraz patenia obiektow Inynierskich.

1.3.1. Odtworzenie trasy i punktéw wysokgciowych

W zakres robdét pomiarowych, zwanych z odtworzeniem/wyznaczeniem trasy i punktow
wysokaciowych wchoda:

* sprawdzenie wyznaczenia sytuacyjnego i wysokavego punktow gtdbwnych osi trasy i
punktow wysokéciowych,

 uzupelnienie osi trasy dodatkowymi punktami (wyzzemie 0si),

» wyznaczenie dodatkowych punktow wysékiowych (reperéw roboczych),

e wyznaczenie przekrojéw poprzecznych,

* zastabilizowanie punktéw w sposéb trwaly, ochrateprzed zniszczeniem oraz oznakowanie
w sposob utatwiapy odszukanie i ewentualne odtworzenie.

1.3.2. Wyznaczenie obiektéw mostowych

Wyznaczenie obiektow mostowych obejmuje sprawdzemenaczenia osi obiektu i punktow
wysokaciowych, zastabilizowanie ich w sposob trwaly, aokrich przed zniszczeniem, oznakowanie w
sposob utatwiacy odszukanie i ewentualne odtworzenie oraz wyzerdez usytuowania obiektu (kontur,

podpory, punkty).
1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Punkty gtdwne trasy punkty zatamania osi trasy, punkty kierunkowazopocatkowy i koncowy punkt
trasy.

1.4.2. Pozostale okflenia podstawoweaszgodne z obowizujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z
definicjami podanymi w ST D-M-00.00.00 ,Wymaganigdtne” pkt 1.4.

1.5. Ogdlne wymagania dotycgce robot

Ogodlne wymagania dotygze rob6t podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogbpie 1.5.
2. MATERIALY
2.1. Ogdlne wymagania dotycgce materiatow

Ogolne wymagania dotygze materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania padam ST D-M-
00.00.00 ,Wymagania ogoélne” pkt 2.

2.2. Rodzaje materiatow

Do utrwalenia punktéw gtéwnych trasy nafestosowa pale drewniane z gwdziem lub pgtem
stalowym, stupki betonowe albo rury metalowe o dkegokoto 0,50 metra.
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Pale drewniane umieszczone poza grandbot ziemnych, wasiedztwie punktdw zatamania trasy,
powinny mie $rednig; od 0,15 do 0,20 m i dlugbod 1,5do 1,7 m.

Do stabilizacji pozostatych punktow najestosowad paliki drewnianesrednicy od 0,05 do 0,08 m i
dtugasci okoto 0,30 m, a dla punktéw utrwalanych w istipéej nawierzchni bolce stalowsednicy 5 mm i
dtugasci od 0,04 do 0,05 m.

»Swiadki” powinny mig dtugadi¢ okoto 0,50 m i przekroj prostatny.
3. SPRZET
3.1. Ogdlne wymagania dotycgce spratu

Ogodlne wymagania dotygze sprztu podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne” gkt
3.2. Sprat pomiarowy

Do odtworzenia sytuacyjnego trasy i punktow wysokmvych naley stosowé nastpujacy sprzi:
- teodolity lub tachimetry,
- niwelatory,
- dalmierze,
- tyczki,
- faty,
- tasmy stalowe, szpilki.

Sprzit stosowany do odtworzenia trasy drogowej i jej kitw wysokdciowych powinien

gwarantowa uzyskanie wymaganej doktadwo pomiaru.

4. TRANSPORT
4.1. Ogodlne wymagania dotycgce transportu
Ogdlne wymagania dotyaee transportu podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagagiéioe” pkt 4.

4.2. Transport sprzetu i materiatdw

Sprz:t i materiaty do odtworzenia trasy tma przewoz dowolnymisrodkami transportu.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogdlne zasady wykonania robot
Ogolne zasady wykonania robét podano w ST D-M-Q0®,Wymagania ogéine” pkt 5.

5.2. Zasady wykonywania prac pomiarowych

Prace pomiarowe powinny byykonane zgodnie z oboyzujacymi Instrukcjami GUGIK (od 1 do 7).

Przed przyspieniem do robét Wykonawca powinien pegejod Zamawigicego dane zawiekge
lokalizacg i wspoétrzdne punktow gtoéwnych trasy oraz reperow.

W oparciu o materialy dostarczone przez Zamawgo, Wykonawca powinien przeprowadzi
obliczenia i pomiary geodezyjne niezlne do szczegotowego wytyczenia robét.

Prace pomiarowe powinny bywykonane przez osoby posiagtzg odpowiednie kwalifikacje i
uprawnienia.

Wykonawca powinien natychmiast poinformamamzynier/Kierownik projektu o wszelkich &dach
wykrytych w wytyczeniu punktow gtéwnych trasy i ureperéw roboczych. Blly te powinny by usungte na
koszt Zamawiajcego.

Wykonawca powinien sprawdzczy rzdne terenu okébone w dokumentacji projektoweg 2godne z
rzeczywistymi rednymi terenu. Jeeli Wykonawca stwierdzize rzeczywiste r@ne terenu istotnie #dia si¢ od
rzgdnych okrélonych w dokumentacji projektowej, to powinien padomié o tym Inzynier/Kierownik
projektu. Uksztattowanie terenu w takim rejonie p@winno by zmieniane przed pagjiem odpowiednigj
decyzji przez laynier/Kierownik projektu. Wszystkie roboty dodatkeywynikaace z ré@nic rzednych terenu
podanych w dokumentacji projektowej ietdnych rzeczywistych, akceptowane przezyiier/Kierownik
projektu, zostamwykonane na koszt Zamawiaggo. Zaniechanie powiadomieniaynier/Kierownik projektu
oznaczaze roboty dodatkowe w takim przypadku atigi Wykonawe.
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Wszystkie roboty, ktére bazujna pomiarach Wykonawcy, nie mpgby¢ rozpoczte przed
zaakceptowaniem wynikéw pomiaréw przezymier/Kierownik projektu.

Punkty wierzchotkowe, punkty gtéwne trasy i punkigsrednie osi trasy mugzby¢ zaopatrzone w
oznaczenia okéajace w sposob wyray i jednoznaczny charakterystyk potazenie tych punktéw. Forma i
wzOr tych oznaczepowinny by zaakceptowane przezzyniera/Kierownika projektu.

Wykonawca jest odpowiedzialny za ochgamszystkich punktow pomiarowych i ich oznagze czasie
trwania robét. Jeeli znaki pomiarowe przekazane przez Zamawego zostam zniszczone przez Wykonawc
swiadomie lub wskutek zaniedbania, a ich odtworz@sekonieczne do dalszego prowadzenia robonstam
one odtworzone na koszt Wykonawcy.

Wszystkie pozostate prace pomiarowe konieczne pllawidtowej realizacji robét nate do
obowiazkéw Wykonawcy.

5.3. Sprawdzenie wyznaczenia punktow gtéwnych ogesy i punktow wysokdaciowych
Punkty wierzchotkowe trasy i inne punkty gtéwne oy by¢ zastabilizowane w sposéb trwaly, przy

uzyciu pali drewnianych lub stupkéw betonowych, azeaklowhzane do punktéw pomocniczych, paboych
poza granig robot ziemnych. Maksymalna odleg¢gpomicdzy punktami gtéwnymi na odcinkach prostych nie
moze przekracze500 m.

Zamawiagcy powinien zalay¢ robocze punkty wysokeiowe (repery robocze) wzdtuosi trasy
drogowej, a take przy kadym obiekcie laynierskim.

Maksymalna odlegkd migdzy reperami roboczymi wzdiurasy drogowej w terenie ptaskim powinna
wynosi 500 metréw, natomiast w terenie falistym i gorslpowinna by odpowiednio zmniejszona, zatee
od jego konfiguraciji.

Repery robocze nalg zatlazy¢ poza granicami rob6t zezanych z wykonaniem trasy drogowej i
obiektow towarzyszcych. Jako repery robocze ama wykorzysté punkty stale na stabilnych, istrieych
budowlach wzdtia trasy drogowej. O ile brak takich punktéw, repergocze naley zatazyé w postaci stupkow
betonowych lub grubych ksztattownikéw stalowychadmonych w gruncie w sposob wykluczaj osiadanie,
zaakceptowany przezdyniera/Kierownika projektu.

Rzedne reperéw roboczych nale okresla¢ z taky doktadndcia, aby $redni bhd niwelacji po
wyréwnaniu byt mniejszy od 4 mm/km, stosujpiwelacg podwdéjre w nawiazaniu do reperow giastwowych.

Repery robocze powinny bywyposaone w dodatkowe oznaczenia, zawigte] wyr&ne i
jednoznaczne okfkenie nazwy reperu i jegogdne;.

5.4. Odtworzenie osi trasy
Tyczenie osi trasy natg wykona w oparciu o dokumentagjprojektovs oraz inne dane geodezyjne

przekazane przez Zamawdeggo, przy wykorzystaniu sieci poligonizacjiigawowej albo innej osnowy
geodezyjnej, okrgonej w dokumentacji projektowej.

O$ trasy powinna hy wyznaczona w punktach gtéwnych i w punktachérpdnich w odlegitci
zaleznej od charakterystyki terenu i uksztattowaniaytyéecz nie rzadziej nico 50 metréw.

Dopuszczalne odchylenie sytuacyjne wytyczonejrasy w stosunku do dokumentacji projektowej nie
moze by wicksze nk 3 cm dla autostrad i drég ekspresowych lub 5 anpdizostatych drog. Rdne niwelety
punktéw osi trasy naky wyznaczy z dokladnécia do 1 cm w stosunku doganych niwelety okrdonych w
dokumentacji projektowe;.

Do utrwalenia osi trasy w terenie nateizy¢ materiatbw wymienionych w pkt 2.2.

Usunkcie pali z osi trasy jest dopuszczalne tylko woweczgdy Wykonawca robét zagi je
odpowiednimi palami po obu stronach osi, umieszgaziorpoza granicrobot.

5.5. Wyznaczenie przekrojow poprzecznych

Wyznaczenie przekrojéw poprzecznych obejmuje wgzeaie krawdzi nasypoéw i wykopow na
powierzchni terenu (okéeenie granicy robdt), zgodnie z dokumengagjrojektova oraz w miejscach
wymagaacych uzupetnienia dla poprawnego przeprowadzenigtro w miejscach zaakceptowanych przez
Inzyniera/Kierownika projektu.

Do wyznaczania kragdzi nasypow i wykopdéw naky stosowd dobrze widoczne paliki lub wiechy.
Wiechy naley stosowé w przypadku nasypow o wysal@ przekraczaijcej 1 metr oraz wykopow gszych
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niz 1 metr. Odlegt¢ miedzy palikami lub wiechami natg dostosowé do uksztattowania terenu oraz geometrii
trasy drogowej. Odlegio ta co najmniej powinna odpowiadadstpowi kolejnych przekrojow poprzecznych.

Profilowanie przekrojow poprzecznych musi uiwia¢ wykonanie nasypéw i wykopow o ksztalcie
zgodnym z dokumentagcprojektova.

5.6. Wyznaczenie potzenia obiektéw mostowych
Dla kazdego z obiektow mostowych najewyznaczy jego potaenie w terenie poprzez:

a) wytyczenie osi obiektu,
b) wytyczenie punktéw okékjacych usytuowanie (kontur) obiektu, w szczegétm@rzyczotkow i filarow
mostow i wiaduktow.

W przypadku mostow i wiaduktow dokumentacja prtgela powinna zawiefaopis odpowiedniej
osnowy realizacyjnej do wytyczenia tych obiektow.

Potazenie obiektu w planie natg okreili¢ z doktadnécia okreslona w punkcie 5.4.

6. KONTROLA JAKO S$CI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robét
Ogodlne zasady kontroli jaka rob6t podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlplet 6.

6.2. Kontrola jakosci prac pomiarowych

Kontrolg jakcsci prac pomiarowych zwrzanych z odtworzeniem trasy i punktéw wysgiowych
naley prowadzt wedtug ogolnych zasad oktenych w instrukcjach i wytycznych GUGIK (1,2,3,4%)
zgodnie z wymaganiami podanymi w pkt 5.4.
7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogdlne zasady obmiaru robot

Ogodlne zasady obmiaru robét podano w ST D-M-00@QWymagania ogolne” pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostk obmiarow jest km (kilometr) odtworzonej trasy w terenie.
Obmiar rob6t zwjzanych z wyznaczeniem obiektow jesgdtia obmiaru robdt mostowych.

8. ODBIOR ROBOT
8.1. Ogdlne zasady odbioru robét
Ogolne zasady odbioru rob6t podano w ST D-M-00@(Md@ymagania ogolne” pkt 8.

8.2. Sposob odbioru robot

Odbidr robdt zwizanych z odtworzeniem trasy w terenie gasfe na podstawie szkicow i dziennikow
pomiarow geodezyjnych lub protokotu =z Kkontroli gebpgnej, ktore Wykonawca przedkiada
Inzynierowi/Kierownikowi projektu.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogodlne ustalenia dotycre podstawy ptatnéci
Ogodlne ustalenia dotysee podstawy ptatrsci podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne” fkt

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena 1 km wykonania robét obejmuije:
- sprawdzenie wyznaczenia punktow gtéwnych osi tramnktow wysokéciowych,
— uzupelnienie osi trasy dodatkowymi punktami,

- wyznaczenie dodatkowych punktow wységiowych,
— wyznaczenie przekrojoéw poprzecznych z ewentualnytyszeniem dodatkowych przekrojow,
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zastabilizowanie punktow w sposob trwaly, ochroda przed zniszczeniem i oznakowanie utatygej
odszukanie i ewentualne odtworzenie.
Platnd¢ robdt zwhzanych z wyznaczeniem obiektow mostowych jestbuiv koszcie robot

mostowych.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

1.
2.

Nookow

Instrukcja techniczna 0-1. Ogodlne zasady wykonyeagmac geodezyjnych.

Instrukcja techniczna G-3. Geodezyjna obstuga itwegs Gtowny Urzad Geodezji i Kartografii, Warszawa
1979.

Instrukcja techniczna G-1. Geodezyjna osnowa paajdaUGiK 1978.

Instrukcja techniczna G-2. Wysadlaiowa osnowa geodezyjna, GUGIK 1983.

Instrukcja techniczna G-4. Pomiary sytuacyjne iokggciowe, GUGIK 1979.

Wytyczne techniczne G-3.2. Pomiary realizacyjne G#U1983.

Wytyczne techniczne G-3.1. Osnowy realizacyjne, GU83.
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